0.30

EKF 0

-
o]
T
.
3 =
=)
NeJ
=)
0
(e}
<
(e
™
(en]
[a\}
an}
—
o
0 jen} 0 o 0 ]
o A — — < <
o (e} e) o (en] (en]

A)ISUOIUT 9OUDNQINT,

Time (min)

(a)

EKF 0

Lidar

)

o0

e

Nej

T ——

(e}

—_—

=)

[N}

(e
=l L0 e o} o O o=
« A i - - < =
(e} o o (en] (en] (e] o

AJTSUOIUT 9OUDNINT,

Time (min)

(b)



